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DAS PROGRAMM

~ Einsatzgewicht mit Lastgabeln

Maximale Hublast

Maximale Hubhéhe

Maximale Reichweite

Hubhéhe mit maximaler Hublast
Reichweite mit maximaler Hublast
Hublast bei maximaler Hubhéhe
Hublast bei maximaler Reichweite
Oberwagenschwenkbereich
Turbomotor

Leistung
FﬁHlﬁESﬂ-IﬂIHDIEKEIT

1. Gang (Arbeitsgang)
2. Gang (Transportgang)

{1 Lestungsdaten mit Turmkranausheges {2) Leistungsdaten mit Lastgabeln (3} 40 krvh optional

ROTO 45.21 KT) 45.21 KSC 45.19 KSC 50.16 KSC ABMESSUNGEN
A mm BEO0 BE00 G085 6380
c mm 2970 2970 2970 2970
E mm 5030 5030 5030 5030
F mm 260 360 360 360
-6 mm 410 410 410 410
“H mm 2400 2400 2400 2400
L mm 4285 4285 4285 4285
M mm 295 945 995 995
N mm 2505 2505 2505 2505 L
P mm 2990 2990 2990 2990
R mm 4050 4050 4050 4050 i
5 mm 5850 6100 5150 5900
'z mm 850 850 850 850 i R
FAHRERKABINE Tachometer/Drehzahlmesser; AL 4 7
» Die Fahrerkabine entspricht als Betriebsstundenzahler; R
FOPS SO 3449 und EN 23411, Kraftstofftankinhalt; | il
: Kihlwassertemperatur; - A
Luftfilterdurchganganzeige; ¢ L]
Hydrauliktankinhalt; 5

* Die ausfallsichere Feststellbremse  GERATETRAGER

» Die Front- und Heckscheiben sind aktiviert sich automatisch, wenn der  » Die Schnellwechseleinrichtung an
mit Scheibenwischern bestisckt, Antriebsmotor abgeschaltet wird. der Splllgzr djs Teleskoparmes
. i erméglicht den Anbau
ity i TELESKOPARM unterschiedlicher
* Der Te rm und der * Vierteiliger Teleskaparm (drei Arbeitsausristungen
Oberwagen kinnen mittel eines beim Roto 50,16 KSC) aus hoch * |hr hydraulisches
elektro-propartional wirkenden huqlaﬁtharem Stahl, der sich auf Verriegelsystem kann aus der
"5-in-1-Joysticks" bedient werden. Die Aspekte der Stand- und leichtgangigen und einstellbaren Fahrerkabine betatigt werden und
Er ist rechts vom Sitz angeordnet.  Unfallsicherheit hatten bei der e e (TSI i e i
» Auf Wunsch kann ein zweiter Entwicklung der ROTO KTJ und . Der_Tele-skup-Ermechanlmus und Ausristungswechsel moglich
"5-in-1-Joystick” links neben dem ROTO KSC héchste Prioritat: samitliche Hydraulikleitungen * Zwei freie Hydraulikanschlisse

- Sitz angebaut werden. = Wenn die Maschine frei fahrend befinden sich innerhalb des erméqglichen auch den Betrieb
* Armaturen: arbeitet, erhalt das Teleskoparmes, so dass im Einsatz hydraulisch bewegter Anbaugerite,

Termperatur und Druck im

Hydrauliksystem;
Feststellbremsenwarnlicht;

Sicherungskasten.

* Lichte Weite "

Standsicherheits-Kontroll-System
(5K5) die vorliegenden Radlasten als
Eingabemesswerte.

le Hydraulikzylinder des
Teleskoparmes und der
Abstitzungen sind durch
Lasthalteventile gesichert,

£65 mm, da genanrite Abmessungen fir die mittlere Einfederung gelten

deren Beschidigung sicher
vermieden wird.

* Die MERLO-Konstruktion des
Teleskoparmes ist Voraussetzung
fir gréfite Hublasten bei
maximaler Ausladung.



Hydropneumatische Federung
und Niveauausgleich

W Die hydropneumatische
Federung der ROTO vermeidet
wahrend schnellar
Transpartfahrten dber unshene
Fahrbahnen den Fahrer belastende
und die Maschine unsicher
machende Nickbewegungen,

W Sie kann in den drei
Funktionsstufen "automatik",
“manuell* und “blockiert®
genutzt werden:

+ Die “automatik”-Position ist
optimal fir schnelle
Transportfahrien.

# [n cler "manueall"-5tellung kann
der Fahrer alle vier Niveauzylinder
einzeln anstedern, um die
Maschine auf unebenen

Elektronisches System
zur Kontrolle und Storungssuche

B Ein Digitaldisplay zeigt
samtliche Hauptfunktionen
der Maschine an.

B Wit Hilfe des Bordcomputers
sind Stérungen in allen
elektrischen und elektronischen
Systemen leicht und

standflachen sowohl in Langs-
als auch in Querrichtung zu
nivellieren,

* Mit der "blockiert"-5chaltung
kann der Fahrer jede vorher
angewahlte Nivellierung
fixieren, Damit ist natGrlich die
Federwirkung ausgeschaltet,
die Maschine aber optimal
stabilisiert, wenn sie
unahgestitzt Schwerlasten
bewegen muss.

W Bei der Venwendung als
Miveauausgleich kénnen an der
Maschine Langsneigunoen bis
£5° (3% und Querneigungen
bis £9° (16%) ausgealichen
werden,

schnell zu finden.

B Mit den am LED-Display
angezeigten Daten kann der
augenblickliche
Funktionszustand der
Maschine sicher und schnell
beurteilt werden.

LASTGABELN

« Verstellbare Gabeln mit einer
Linge van 1200 mm und ainem
Querschnitt van 130 x 50 mm; bei
ROTO 5016 K5C mit einem
Querschnitt van 150 x 60 mm.

* Der Gabelmittenabstand kann
manuell von 450 bis auf 1050 mm
verstellt werden,

UNABHANGIG STEUERBARE
ABSTUTZUNGEN

* Das schinelle und genaue
Fositionieran dar
Teleskopmaschine erfolgt mittals
vier unabhdngig ausfahr- und
absenkbaren hydraulischen
Abstitzungen. Zum Abristen der
Teleskopmaschine werden sie mit

einem speziellen Steuersignal
automatisch glaichzeitig
angehoben und eingezagen.

* Flr Einsitze auf weicheren
Untergrinden sind grofflachigere
Stitzteller in der
Serienausstattung enthalten.

LENKUNG

Die ROTO K5C-Serie hat ein
hydraulisches Lenksystem, mit dem
eine einfache Synchronisierung
der Rader (in Position
“Allradlenkung®) maglich ist. Drei
Lenkungsarten kénnen gewdhlt
werden:

« Vorderachslenkung fir
richtungsstabile Stralenfahrien.

» Allradlenkung fir Fahrten mit
klginsterm Wendekreisdurchmessar

AUSSTATTUNGEN

AUF ANFRAGE
* Zweiter 5-in-1-Joystick

* Fernsteuerung der
Kranfunktionen

* Heckdifferentialsperre an der
Hinterachse

* Elektrogenerator fiir
4 kWA bel 220V

+ Arbeitsschaimwerfer am
Kabinendach

* Vorbereitungen fir
Anbaugerate, die zwel
Hydraulikanschlisse bendtigen

ndstahlglirtel

* Der Rahmen des Unterwagens
wird zum Schutz des Motors
und des Kraftstofftanks von
ainem Schutzgdrtel aus einem
massiven Stahl-Rundprofil
umgeben. Er ist aber zugleich
auch ein Bauteil, das den
Unterwagenrahmen zusétzlich
stabilisiert.

* Hundegang far gleichzeitige
Langs und Guerfahrten,

MOTOR

= Der wassergekihlte
B-Zylinder-Deutz-Turbo-
Dieselmotor ist nach 97/68/EC
ein Miedrigemissionsmaotor.

* Er hat bei 2400 Lmin eine
ECE 24.03-10-Maximalleistung
von 95 kW,

HYDROSTATIKANTRIEB

* Der hydrostatische

Fahrantrieh ermaglicht

es dem Fahrer, allein mit dem
Gaspedal die Fahrgeschwindighkeit
der Maschine im gesamten
Regelbereich fvan Mull bis zum
Maximalwert] an die

jeweiligen Einsatzbedingungen
'dl'l;'updhkl.'l'l.

* Das 2ur Wahl der Arbeits- oder
Transportfabirt nitige
Zweiganggetriebe wird

elektrisch geschaltet.

+ Die Fahrtrichtungsumkehr kann
mit einer Fingerbewsgung
eingeleitet werden, ohne dass
dabei der Fahrer die Hinde vam
Steuerrad oder ven den
Bedienunagshebeln nehmen muss.
+ Die Maschine hat einen
permanenten Allradantrieb.
Fortalachsen sorgen fir eine
ausgezeichnete Rodentreihait der
Maschine.



Standsicherheits-Kontroll-System (SKS)

ROTO 45.21 KTJ - Turmkranausleger mit Laufkatze

W Bei ausgefahrenen Betriebsbedingungen nitige B Mit dem Turmkranausleger mit - T g
Abstitzungen zeigt das Standsicherheit besitzt. Laufkatze vergroBert die F?G'I'D A o
Standsicherheits-Kontroll- 4521 KT) den bekannten ¢
System (SKS) die Kraft an jeder B Das dazu nitige Arbeitshereich der o
Abstitzung an und vergleicht  Rechenprogramm wird bei Teleskopmaschinen. i | §
diese mit vorgegebenen ausgefahrener Abstitzung I e " =
Grenzwerten. Die automatisiert. Damit kann der W Der Turmkranausleger |
Standsicherheit der Fahrer in jedem Einsatz mit kann auch als eine !
Teleskopmaschine wird einer stabilen lineare Verlingerung :
unabhangig von deren Einsatz  Maschinenpasition rechnen, des Teleskoparmes '
und den dort vorliegenden gleichgultig, wie die Hublasten eingesetzt werden, !
Arbeitsbedingungen in jeder von ihm beschleunigt und Damit kannen Lasten ! I
ﬂbstﬁtz_ung gemessen und bewegt werden. bis 400 kg auf bis zu I
angezeigt. Das 31,7 m gebracht werden. o
Standsicherheits-Kontroll- ; =4
(SKS) misst B Auf Wunsch st far 3 =
dE Stitzkrafte in die Kranfg:;tionen fﬁ}DK |
en eine Fernbedienung
Hydraulikzylindern Al lieferbar. R 12700
der Abstitzungen
30 mal pro W Der Turmkranausleger besteht S
sekunde. Mit | aus zwei gelenkig miteinander =
diesen Messwerten | verbundenen Teilen und kann zu g
wird der aktuelle | StraBenfahrten oder wenn die
Maschinen- ROTO wieder als normale
schwerpunkt | Teleskopmaschinen genutzt
berechnet und | f werden soll problemlos an den
kantrolliert, ob die Teleskoparm angeschwenkt ader
T!.;ch!h':j f_ascdl'!line von diesem abgebaut werden.
m ie fir die Abst e
Hh-lmm | B
- BREMSEN Drehstromgenerator; Volle
-+ Auf die Fahrachswelle wirkende Beleuchtung fir die e
hydraulische Servo-Scheiben- StraBenfahrt, | LOAD-SENSING
bremse an allen vier Ridern.
= Auf die Hauptantriebswelle des FULLMENGEN * Das Load-Sensing-
G mwummmmm . Arbeitsl'lgdraulik: 130 | Hydrauliksystem passt
-~ ausfallsich e fadurhdm und . Kr;ﬂstn au:is I automatisch d'i;r
i hjﬁ'uu gedffnete Scheiben- # Fahrhydraulik: 12 | Fardermenge
~ Feststellbremse. . M"m: 121 Hy'draulitpunpe an die
» Kilhhwasser: 12 | vorliegende
 ELEKTRISCHE ANLAGE Maschinenbelastung an
=12V Betriebsspannung; 160 Ah REIFEN und sorgt damit fir eine
- Starterbatterie; 90 A * 18-22516 PR optimale Ausnutzung der

= Unbegrenzt schwenkbarer Oberwagen

W Die unbegrenzte
Schwenkbarkeit des
Oberwagens wird durch
EiNe neus
Drehdurchflhrung
ermiglicht. Die
Ubertragung der
Steuersignale rwischen
Ober- und Unterwagen
erfalgt durch ein
weitgehend
wartungsfreies System und
nicht Gber herkadmmliche
Schieifringe, Obliche
Schieifringlbertrager und
ihre Probleme konnten
dadurch vermieden
werden

W Zwei Mikroprozessoren,
einer im Unterwagen, der
andere im Oberwagen,
wandeln die
elektronischen
Steuersignale in codierte
Pulse: Eine aoptimal
betriebssichere Losung in
einer kleinen und
luftdichten Konstruktion.

W Die aus rostfreiem Stahl
bestehende
Drehdurchfihrung

ermoglicht es auch, das heile
Kiihhwasser des Dieselmotors
zur Kabinenheizung in den
Oberwagen zu fihren.

Drehdurchfiihrung

1 Hydrawlikflissigkeit
2 Funkstrecke

3 Mikroprozessor im
Oberwagen

4 Steuerkabel rur Kabine
5 Steuwerkabel im
Unterwagen

6  Mikroprozessor im
Unterwagen

Motorleistung.

+ Einzelne regelbare
Axialkolbenpumpe mit
Load-Sensing-Steuerung:
Maximalfar e 120 kmin,

Betriebsdruck: 230 bar




ROTO 45.21 KSC

WAIT LASTGABELN ALF ABSTUTZUNGER
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ROTO 45.19 KSC

BAIT LASTGARELM AUF ARSTUTZUMGEN!
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ROTO 45.21 KSC
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ROTO 50.16 KSC

MIT LASTGABELN AUF ABSTOTZUNGEN
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Ein reichhaltiges Programm an Sonderausstattungen und Anbaugeraten erweitert
den Einsatzbereich der MERLO ROTO KSC Teleskopmaschinen.

Betonkibel

Hakenausleger mit hydraulischer Winde

Hydraulische Winde

Hubarbeitsbihne

D) Garantheen aus 1% Chiorfiei gebleichiem Zellstaft

MMERLO

MERLO SPA INDUSTRIA METALMECCANICA
12020 5. Defendente di Cervasca (CM) - ltalien
Tel. +39 0171 614111 - Fax +39 0171 &14100

www.merlo.com - info@merlo.com
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MAMERLO

Merlo Deutschland GmbH
AhrensstraBe 2 - D-28197 Bremen
Tel. +49-421-3992-0 - Fax: +49-421-3992-239
www.merlo.de - info @ merlo.de

MARKETING MERLD



	R KSC 1.pdf
	Page 1

	R KSC 2.pdf
	Page 1

	R KSC 3.pdf
	Page 1

	R KSC 4.pdf
	Page 1

	R KSC 5.pdf
	Page 1

	R KSC 6.pdf
	Page 1


